
G-FD80A-4 高清出入口车牌识别仪 

快速安装调试指南 

 

第一步：相机安装位置 
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【使用原则】尽量使车牌正对相机方向。 

【建议】如果通道过宽（大于 4米），可以用隔离柱或

锥桶引导车辆。 

 

【建议】 

 安装在道闸前 

 安装的路面要求 C30 或更高规格混凝土标号，设

备固定后的垂直偏差不应大于 3mm 

 线管、线槽应直接进入箱体内，各种标志应清晰

完整 

 固定方式采用地脚膨胀螺丝，孔位 100*100 的正

方形孔 

 设备最好安装于安全岛上，包装相机架设高度

1.5 米左右，相机与地面俯仰角度 45 度左右 

 相机最佳识别距离：4.5 米 

 适应车牌大小范围：90～150 像素 

 道路宽度：4米 

 地感中心线距相机：4米 

 两条减速带间距：1米 

 1 号减速带与地感线圈上沿间距：1米 

第二步：相机连线 

 

（相机连线） 

 

需要根据相机尾线上丝印标记，进行接线，各尾线端

子具体说明如下： 

序号 内容 说明 

1 ALARM IN 车检器输入 1  IN1/GND 

ALARM OUT 起闸输出 1 01+/01- 

2 ALARM IN 预留输入 2  IN2/GND 

ALARM OUT 预留输出 2 02+/02- 

3 RS485 A/B(+/-) 

4 电源 DC12V +/- 

5 网络接口 EHTERNET 

 

第三步：相机登录 

 

（登录界面） 

默认用户名：admin 

默认密码：123456 

第四步：安装向导 

① 请设置基本参数： 

 
（安装向导→基本参数） 

根据实际需要，修改相机的 IP 及网关，可设置相机名

称、出入口类型。（默认 IP:192.168.1.168） 

 

② 请设置算法参数： 

 
（安装向导→算法参数） 

根据实际情况，选择对应的“触发方式”、 “优先城

市”、“安装距离” 

安装距离是相机与车牌的直线距离，此距离影响图像

中的车牌宽度，最佳车牌宽度范围是 90~150 像素。 

③ 请绘制识别区域： 



 
（线圈触发时绘制识别区域） 

 “上下高度”占视频窗口的 1/2-2/3，“左右宽度”根据

现场车辆通道大小而定，但必须把地感线圈包含在内。 

 
（视频触发时绘制识别区域） 

识别区域框的大小：“上下高度”不要超过视频窗口的

1/3，“左右宽度”根据现场车辆通道大小而定。 

 

第五步：实时预览 

 
（实时预览） 

序号 内容 说明 

1 相机名称、

出入口类

型 

显示之前设置的相机名称、出入

口类型 

2 实时视频 实时视频预览,可以在实时视频

上叠加识别区域并调整识别区

域 

3 抓拍图片 抓拍图片预览,可以在抓拍图上

叠加识别区域 

4 功能按键 包括打开道闸、停止预览、开始

录像、清除列表、手动抓拍 

5 抓拍列表 包括通过车数、无牌车数、时间、

车牌号码、车牌宽度、触发模式、

车牌颜色 

6 补光灯亮

度 

补光灯开关模式：自动/常亮/常

灭；补光灯亮度：默认值为 5，

数值越大，补光灯越亮 

7 识别结果 显示车牌号码、时间、车牌颜色、

车牌宽度 

8 调试提示 车牌宽度值、安装距离、车牌水

平角 

注意事项： 

1） 选择安装距离 

 

（调试提示） 

最佳车牌宽度是 90-150 像素，小于 90 像素或大于 150

像素，页面⑤抓拍列表为红色，请参照右边的调试提

示进行调试。 

【说明】在视频模式下，如车牌宽度小于 90 像素，但

相差很小，只需把识别区域往下移；如车牌宽度大于

150 像素，但相差很小，只需把识别区域往 

上移。 

2） 检查相机角度 

 
（调试提示） 

通过三维万向节调整相机角度： 

① 调整相机的左右方向：确保车牌的识别区域在视

频画面左右居中的位置； 

② 调整相机的俯仰角度：确保车牌的识别区域在视

频画面上下居中的位置； 

③ 调整相机的左右水平角度：确保车牌的识别区域

在视频画面上是小于 15°的水平角度；车牌水平

角度大于 15°，右边的车牌水平角提示：“过大”，

请参照调试提示进行调试。 

 

常见问题解答： 

1） 混进混出车道过车会识别车尾,怎么解决？ 

检查相机算法参数→基础参数→来车方向是否选

择“从上到下”，需选择此项后点击“确定”按钮 

2） 地感线圈和车检器正常情况下，出现相机没有抓

拍现象 

方案 1.查看算法参数→高级参数→车检参数，关

闭过滤非机动车辆功能； 

方案 2.查看前一个车牌号码，与此次通过车辆车

牌进行比对，确认是否为相似车牌被过滤（相机

默认相同车牌输出时间间隔为 10s），若确认是被

过滤，则需要将相同车牌输出时间间隔适当调小。 

3） 夜间补光灯未正常亮起？ 

请检查现场环境是否有灯箱及其它光源影响造成

环境光照过亮。可将摄像机镜头处遮挡严实，保

持遮挡 2 分钟，观察补光灯是否会亮起。如果亮

起，说明相机端正常，现场环境照度已经满足最

佳抓拍要求 ；若补光灯仍无法正常亮起，请联系

厂家进行协助解决。 

4） 相机在白天高峰期固定的某个时间会自动重启 

查看相机时间是否正确，由于相机支持定时重启

机制，所以需要保证相机时间正确避免错误时间

进行重启。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


